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robotergestitztes
Gangtraining

LEXO® WIRD IN OSTERREICH
ENTWICKELT UND HERGESTELLT.
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Schluss mit zeitintensiven Setup-Einstellungen, eingeschrankter Adaptierbarkeit
und unnatirlichen Bewegungsmustern — LEXO® eréffnet neue Blickwinkel im
robotergestitzten Gangtraining. Als Endeffektorsystem gestattet LEXO® freie
Bewegung der Gelenke, fordert die Eigenaktivitdt des Patienten und erhoht die
Auslastungssrate. Die innovativen Transfermoglichkeiten maximieren die effektive
Therapiezeit und geben so dem Therapeut die Freiheit, sich voll und ganz auf den

Patienten zu konzentrieren.

Warum LEXO®?
Evidenzbasierter Nutzen von
Endeffektoren im Gangtraining

Fordert und fordert die
Eigenaktivtét des Patienten

Schnelle und intuitive Handhabung

Kompaktes Design und niedrige
Hohe ermdglichen eine einfache
Integration in jeden Therapieraum
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SENSORIK  ROBOTIK

231 cm

,Im Vergleich zu konventioneller Gang-
rehabilitation fiihrt ein Endeffektor-ge-
stitztes Gangtraining zu einer statistisch
und klinisch relevanten Verbesserung der
Ganggeschwindigkeit und der maximalen
Gehdistanz nach Schlaganféllen.”

1 MEHRHOLZ, 2018

LEXO® s
Therapie

Innovative
Transfermaglichkeiten

Verschiedene Modi zur
Gewichtsentlastung
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Rumpfunterstitzung
Q Passives und aktives
@7 Gehen

Stufenlos und elektrisch
regelbare Einstellungen

o= Aufgabenorientiertes
&) Training

Erweitertes
Performance Feedback

@ Virtuelle Umgebung



B _EXO®IN DER PRAXIS

Aktiver Trainingsmodus

Fordert und fordert die Eigenaktivitat des Patienten
Trainiert ein physiologisches Gangmuster

Spezifisches Gangtraining (Initial Contact,
Standphase, Schwungphase)
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Aktive Schrittinitiilerung durch
Gewichtsverlagerung und
Gewichtslibernahme

Hohe Adaptierbarkeit
Laterale und vertikale Rumpfunterstitzung dank
PELVIS PLUS System
Innovative Modi zur Gewichtsentlastung

Fir ein breites Patientenspektrum geeignet
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180kg

130-200cm

stabiler/instabiler
Rumpf

LEXO® —
robotergestuitztes
Gangtraining neu
gedacht.

Effiziente Nutzung der Therapiezeit

SCHNELLE UND EINFACHE HANDHABUNG®

2 min
Nachbereitung ‘ / Setup Erhsht di
rhno e

26 min (87 %) ' )
__— Effektive Nettotherapiezeit

Therapiezeit ‘

30 min

Therapie-
einheit

.

Verringert Kosten

Nur 1 Therapeut nétig
Hohe Auslastungsrate

“ mit Transferbrett




TYROTHERAPY
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Komponenten

der TyroTherapy: TyroS
Die TyroS-Software wurde in therapeutische Spiele. Die
enger Zusammenarbeit mit Software stellt ein durchdachtes
Therapeuten entwickelt. Sie therapeutisches System dar, das
ist das Herz der Tyromotion- dabei hilft, Patienten zu fordern
Technologie und kombiniert und zu ermutigen.

Gerate, Know-how und

Intensitat - Eine Software zur Steuerung aller Tyromotion-Geréte
Umfassende Patientenansicht Uber sémtliche Gerate
Motorische Lernprinzipien und aufgabenorientiertes Training
Motivierende therapeutische Spielumgebung

Intuitiv und leicht zu erlernen

1 Mehrholz J, Pohl M, Kugler J, Elsner B: The improvement of walking ability
following stroke — a systematic review and network meta-analysis of
randomized controlled trials. Dtsch Arztebl Int 2018; 115: 639-45.

Motivation

UNTERE EXTREMITAT

LEXO®

GANG UND LOKOMOTION

TYMO®
BALANCE TRAINING UND
POSTURALE KONTROLLE

tyroS
DIE SOFTWARE

- OMEGO® ...
GANGTRAINING UBER
PABLO® ALLE PHASEN DER

UNTERE EXTREMITAT REHABILITATION

GANGANALYSE UND TRAINING
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